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คู่มือการใช้งานโปรแกรม C3I และ Data Link 
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โดย 
คณะท ำงำนโครงกำรพัฒนำระบบ Data Link ระหวำ่งเรือกับเรือ 
และโครงกำรพัฒนำระบบ C3I เพื่อทดแทนระบบ C3I เดิมของ ทร. 
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สารบัญ 
 หน้ำ 
บทที ่1 แนะน ำระบบ 1 
   1.1 แนะน ำระบบควบคุมบังคับบัญชำ กำรสื่อสำรและกำรข่ำวกรอง (C3I) 1 
   1.2 แนะน ำระบบ Data Link 6 
บทที่ 2 หน้ำจอหลักของระบบ C3I (C3I Main Screen) 13 
   2.1 หน้ำจอและองค์ประกอบ (Screen element) 13 
   2.2 ส่วนเครื่องมือควบคุมกำรแสดงแผนที่  (Map Control) 14 
   2.3 ส่วนกำรส่งข้อควำม (Short Massage ) 27 
บทที่ 3 ส่วนชุดค ำสั่งระบบ (System Function) 29 
   3.1  กำร พิมพ์แผนที่บริเวณท่ีต้องกำร (Map Printing) 29 
   3.2  กำรออกจำกระบบ (System Exit) 30 
บทที่ 4 ส่วนชุดค ำสั่งแสดงผล (View Function) 31 
   4.1 กำรแสดงเป้ำหมำย (Track) 32 
   4.2 กำรแสดงชื่อของกองก ำลัง (Track Information) 33 
   4.3 กำรแสดงชื่อของข้อมูลกำรข่ำว (Intelligence) 34 
   4.4 กำรแสดง Tool Box และ เลือกดูส่วนประกอบของ Tool Box 35 
   4.5 กำรแสดงตำรำง Grid latitude และ Grid Longitude 37 
   4.6 กำรแสดงภำพ 3 มิติ (3D Terrain) 38 
   4.7 กำรแสดงภำพ 3 มิติ โดยก ำหนดเส้นทำง (3D Fly Through) 38 
บทที่ 5 ส่วนชุดค ำสั่ง เครื่องมือควบคุมระบบ (Tools Function) 39 
   5.1  กำรแสดงแผ่นบริวำร (Overlay Display) 39 
   5.2 กำรรับส่งข่ำว (Message System) 42 
   5.3 กำรประชุมทำงไกล (Video Tele Conference) 43 
   5.4 กำรควบคุมข้อมูลข่ำวกรอง (Intelligence) 45 
   5.5 ประวัติกำรเคลื่อนท่ีของเป้ำหมำย (Track History) 47 
   5.6 กำรรับ-ส่งค ำสั่งผู้บังคับบัญชำ 48 
   5.7 ส่วนกำรคัดกรองเป้ำหมำย และกำรคัดกรองหน่วย 50 
   5.8 Data Link (Link -P) 53 
   5.9 กำรส่งข้อมูลให้กับระบบควบคุมกำรยิง  55 
   5.10  กำรปรับแต่งส่วนแสดงผลและค ำนวณ 57 
   5.11  กำรก ำหนดจุดอ้ำงอิง (Reference Points) 67 
   5.12 กำรแสดงผลให้ทุกจอภำพดูพ้ืนที่เดียวกัน (Screen Synchronization) 69 
   5.13 กำรรับข้อมูลจำกระบบ JADDIN 73 
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   5.14 กำรเรียกดูสถำนะของเครือข่ำย C3I 75 
   5.15  กำรตั้งค่ำอ่ืนๆ (Other Setting) 76 
บทที่ 6 ส่วนชุดค ำสั่งค้นหำเป้ำหมำย (Search Function) 77 
   6.1 กำรค้นหำเป้ำหมำย (Track Search) 77 
   6.2 กำรค้นหำสถำนที่ท่ัวไป (General Place Search) 89 
   6.3 กำรค้นหำหมู่บ้ำน (Village Search) 92 
   6.4 กำรค้นหำหน่วย (Unit Search) 96 
   6.5 กำรค้นหำจุดแสดงเหตุกำรณ์ (Hot Spot Search) 99 
   6.6 กำรค้นหำโดยก ำหนดพิกัด (Search by using Coordinates) 102 
บทที่ 7 ส่วนชุดค ำสั่ง กำรสร้ำง (New Function) 103 
   7.1  กำรสร้ำงเป้ำหมำยประเภทหน่วย 105 
   7.2 กำรสร้ำงเป้ำหมำยประเภทจุดสังเกตกำรณ์ 107 
   7.3 กำรสร้ำงเป้ำหมำยประเภท Track/ Local Track 109 
   7.4 กำรสร้ำงเป้ำหมำยประเภท Bearing/ Local Bearing 111 
   7.5 กำรสร้ำงเป้ำหมำยประเภท Circle/ Local Bearing 113 
   7.6 กำรสร้ำงเป้ำหมำยประเภท FOC/ Local FOC 115 
   7.7 กำรเลือกเป้ำหมำยอ้ำงอิง 117 
   7.8 กำรก ำหนดพิกัด 119 
   7.9 กำรก ำหนดสัญลักษณ์เป้ำหมำย 124 
บทที่ 8 ส่วนของกำรแก้ไข  ลบ  แสดงชื่อเป้ำบนแผนที่ (Track Modification) 125 
   8.1 กำรแก้ไขเป้ำหมำยประเภทหน่วย 125 
   8.2 กำรแก้ไขเป้ำหมำยประเภทจุดสังเกตกำรณ์ 126 
   8.3 กำรแก้ไขเป้ำหมำยประเภท Track/ Local Track 128 
   8.4 กำรแก้ไขเป้ำหมำยประเภท Bearing/ Local Track 129 
   8.5 กำรแก้ไขเป้ำหมำยประเภท Circle/ Local Circle 131 
   8.6 กำรแก้ไขเป้ำหมำยประเภท FOC/ Local FOC 132 
   8.7 กำรลบเป้ำหมำย 133 
   8.8 กำรก ำหนด Option 134 
   8.9 กำรแสดงชื่อและกำรซ่อนชื่อ 135 
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   9.1 กำรค ำนวณกำรหำระยะทำง  เข็ม ควำมเร็ว (Bearing and Distance) 138 
   9.2 กำรค ำนวณหำจุดเฉียดของต ำแหน่งบนแผนที่ (Closest Point of Approach - CPA) 139 
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   9.3 กำรค ำนวณหำเข็มและเวลำ ก่อนถึงจุดปะทะที่ต้องกำร (Course and Time to Intercept) 140 
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   10.3 กำรเรียกสถำนกำรณ์กลับคืน (Restore) 149 
   10.4 กำรก ำหนดค่ำกำรฝึก (Training Mode Settings) 150 
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